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Endoskopischer Fremdkorpergreifer 



Die Erfindung betrifft elnen endoskopischen Fremdkorpergreifer, mit einem 
f/oc/b/en Rohr, aus dessen distalem Ende eine Mehrzahl von aus schragstehen- 
den oder bogenformigen Drahtstucken mit hakenformigem f re/en Ende be- 
stehenden Greifarmen mittels eines in dem Rohr verschiebbaren Stranges 
ausfabrbar sind, 

Detartige Fremdkorpergreifer sind an sich bekannt. Das flexible Rohr wird 
durch den Arbeitskanal eines Endoskopes hi^durchgefuhrt. Mittels des Stran- 
ges, der als Seil- oder Drahtstrang avsgebildet sein kann und am proximalen 
Ende des Rohres an einem verschiebbaren Griffstuck befestigt ist, konnen die 
Greifarme aus dem distaien Ende des Rohres ausgefahren werden, nobei sie 
sich aufgrund ihres schragen oder bogenformigen Verlaufes auseinander- 
spreizen, oder w/eder in das Rohr eingefahren werden, wobei die Greifarme 
w/eder radial zum Rohr zusammengeruckt werden. Hierbei kann e/n 
Fremdkbrper von den Greifarmen erfaftt werden, der dann durch Heraus- 
ziehen des Endoskopes aus der betreffenden Korperhohle geborgen werden 
kann* 

Es gibt auch Therapien, fur welche in dem Magen eines Patienten eln Ballon 
jufgeblasen wird, der nach dem Ablauf der Therapie w/eder entleert und aus 
dem Magen w/eder entfernt werden mutf» 

Durch die Erfindung wird ein endoskopischer Fremdkorpergreifer der eingangs 
erwahnten Art geschaffen, der das Entleeren und Bergen eines solchen Ballons 
ermoglicht. 

Dies wird yema'B der Erfindung dadurch erreicht, da/3 in der Mitte der Ahord- 
nung aus den Greifarmen eine Nadel angeordnet ist, die an einem zweiten 
durch das Rohr verlaufenden Strang befestigt und von den Greifarmen 
unabhangig verschiebbar /St. 

Somit 1st es durch die Erfindung moglich, den zu bergenden Ballon dutch Aus- 
fahfen det Nadel zu petfotleren, so daft das Gas aus dem Ballon entwzlchb und 
dieset zusammenschrumpfb. Dann kann die Ballbnhulle, nachdem die Nadel 
wledet In das Rohr eincjefahten 1st, mittels det Gtelfarme ertadt Und geborgen 
werdeh* 
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1 Anstelle det Nadei kahn auch ein schlankes Slllett vet*ehdet i+erdeti. Die 

Nadei kann aus VbllmSterlal ausgeblldet sein. in e/ner Auigestaltuhg det 
Eftihduhg jedoch lit die Nadei a/s Hohlnadel ausgebtldet, der en Hohkaum in 
elhen Hohlstrarig mUndet, dec turn Selsplet als benehrter Schlauch ausgeblldet 

S 1st und gielchzeitig zum VerscNeben der Nadei und zum Absaugen von Gas 
und gegebehehfalls Flussigkelten dient. Wenn der Hohlstrang aus einem ver- 
ha'ltnlsmalStg neichen Schlauch besteht, kann dieset mtt einem Inhendtaht 
bewenrt werden, der In dem Robr ausreichend schubfest fur das Ausschieben 
der Hohtnadel 1st. 



Die Erfindung \*ird anhand elner bevorzugten Ausfuhrungsform erlautert, die 
aus der Zelchnung nenlgstens schematisch ersichtilch 1st. In der Zelchnung 
zeigt: 

Flgur 1 die Seitehanslcht eines erfihdungsgerhatlen endoskopischen Fremd- 
kdrpergreifers und 

Flgur 2 erne perspektivlsche teilanslcht des distaien Endes des Fremdkbrper- 
greifers aus Figuc 1. 



Der dargesteilte endoskopische Ftemdkorpergreifet **eist ein flexibies Rohc 1 
auf, welches in bekannter Weise durch einen Arbeitskanal eines Endoskopes 
hmdurchgefuhrt werden kann und am distaien Ende mit einer EndhUlse 6 ver- 
sehen ist. in dem Rohc 1 ist ein Dtahtstrang 3 verschiebbar, an dessen Freiem 
Ende eine Mehtzahl aus bogenfotmigen Drahtstiicken mit hakenfbrmigem 
freien Ende bestehenden Greifarmen 2 festgelegt ist. Am proximal en Ende des 
Rohces 1 ist ein verschiebbateS Griffstuck 7 angeocdnet, an xvetchem der 
Drahtstrang 3 befestigt ist, so daH durch entsprechendes VerscMeben de; 
Griff stuckes 7 die Greifarme 2 aus der Hulse 6 ausgcfahren o*ec ft i dfe HUlse 
30 6 zuruckgezogen nerden kbnnen. Aufgrund ihces bogenformigen Verlaufes 
spreizen sich die elastischen Greifarme .2 entsprechend Figur 2 auseinander, 
wenn sie aus der Hulse 6 herausgeschoben werden. 



Wie ebenfalls inzbesondere aus Figur 2 ersichtlich, ist in der Radialmitte det 
Anordnung aus den Greifarmen 2 eine Nadei angeordnet, die an einem 
gesonderten durch das Rohr 1 verlaufenden Strang 5 befestigt ist, der am pto- 
ximalen Ende des Rohres 1 durch ein von dem Rohr 1 abzneigendes T-StUck 
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t herausgefuhft und an einem gesondetten Griff stuck 8 befesttgb fst, seiches 
ebenfalls Verschiebbar' isb* Dutch entsprechendes Vetschiebeh des Griffstuckes 8 
kanh dahet die Nadet 4 uhabhahglg von den Gretfarmeh 2 von dem iugebrdne- 
ten Strang 5 aUS der Wu/$e £ axial hetausgeschobeh ode? In die Hulse 6 zUruck^ 
gezogen wefden. 

Be! der Ausfuhrungsform aus Figtir 2 tst die Nadei 4 aJs Hohlhadel ausgeb'lldeb 
und dec zugeocdnete Strang 5 isi als Hohlstrang ausgeblideL Die Hobiraume des 
Hoblsttanges 5 und der Hohlnadel 4 s/hd mite/nander verbunden, so da/3 Gas 
und Flusstgkeib durch den Fremdkorpergreifer hlndurch abgefuhrb werden 
/corinen. 

/n der Hu/se 5 kann e/ne fn F/gur 2 hicht gezeigte Fuhtungsvorrichtuhg 
angeordnet se/n, von tve/cher die Greifatnie 2 und die Nadel 4 fn der richtigen 
Ste/iurig gefiihrt gehalten werden. 
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ANSPRUCHE 



1. Endoskopischn Fremdkbrpergreifer, mil einem flexiblen Rohr, aus dessen 
2q distalem Ende e/ne Mehrzahl von aus schragstehenden oder bogenformigen 
Drahtstucken mit hakenformigem Ende bestehenden Greifarmen mitteis e/nes 
in dem Rohr verschiebbaren Sfranges ausfahrbar sind, dad>*rch ge/cenn- 
zeichnet, da/3 In der Mitte der Anotdnung aus den Greifarmen (?) eine Nadel 
W angeordnet 1st, die an einem zweiten durch das Rohr (1) verlaufenden 
^ Strang (5) befestigt und mit diesem von den Greifarmen (2) unabhangig 
verschiebbar ist. 

2. Endoskopischec Fremdkorpergreifer nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
da/3 die Nadel (V ah Hohlnadel ausgebildet ist und der an der Nadel W 
3q befestigte Strang (5) als Hohhtrang ausgebildet ist, in den der Hohlraum der 
Hohlnadel mUndet. 
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